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Lisolamento delle reti RS486 presenta vantaggi che
vanno oltre la serplice protezione da tensioni perico-
fose e influiscono sull'intera prestazione del sistema,
e che s/ concretizzano in una comunicazione conti-
nua-e priva di errori in presenza di gravi perturbazio-
nidi terra e allri rumort a fivello di sistema che met-
ferebbero fuori uso Un sistema non isolato; La nuova
tecnologia Isolator pModule o/ Linear Technolo-
ay offre una soluzione completa per l'isolamento def
dati e dell’alimentazione in un package di ridotte di-
mension.
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L'LTM2881 comprende un robusto transceiver RS485
isolato e un convertitore De-De isolato in grado di for-
nire fino a TW di alimentazione per i circuit! del bus di
interfaccia e i circuiti ausiliars. 1l uModule transceiver
non richiede componenti esterni; anche | cohdensato-
ri di disaceoplamento e una resislenza termica di rete
commutabile elettricamente sono integrati, La facilita
d'uso e 'ingombro ridotto fo rendono pit interessante
che mai per progettare I'isolarmento in una rele RS485
in qualsiasi nodo di comunicazione.




‘Controllare la luminosita
nelle applicazioni portatili

n generale, i circuiti di pilotaggio

per Led generano una corrente

costante per polarizzare il Led

nella condizioni appropriate. In un
tipico sistema portatile, la sorgente
di energia & una batteria con una
tensione di uscita chevada 28V a
4,2V (supponendo di utilizzare una
normale batteria a ioni di litio). Poiché
latensione diretta dei Led a bassa
potenza attualmente sul mercato
variatra2,8V e 3,5V in funzione della
corrente di polarizzazione e della
temperatura ambiente, & necessario
utilizzare un'interfaccia per garantire la
corretta polarizzazione del Led durante
il funzionamento normale. Questo & il
compito dei circuiti integrati dedicati al
pilotaggio del Led, e il primo aspetto
da considerare & I'escursione di
tensione del sistema di controllo della
corrente. La seconda decisione che
il progettista deve prendere riguarda
la topologia di collegamento dei Led:
in serie o in parallelo. Entrambe le
soluzioni hanno vantaggi e svantaggi.
LaTab. 1 sintetizza i pro e contro delle
due tipologie di collegamento.

Il controllo dinamico

della luminosita

Nella applicazioni a colori, la capacita
di controllare indipendentemente e
dinamicamente la luminosita di ciascun
Led & altamente desiderabile. Sebhene
sia possibile utilizzare un convertitore

A confronto il collegamento
dei led in serie o in parallelo

Una soluzione integrata per la variazione graduale
della luminosita offre un modo semplice di generare

gli effetti di illuminazione particolari richiesti
dai produttori di apparecchiature portatili
per differenziare la propria offerta.
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con struttura boost, con commutatori
che controllano ciascun Led, lo schema
serie non & la soluzione preferita, in
quanto lo schema parallelo & ben pil
semplice da realizzare. Quello a pompa
di carica & il tipo di convertitore Dc/Dc
pit adatto per generare basse tensioni
minimizzando le problematiche

di interferenza elettromagnetica.
Comunque, utilizzando un circuito
multimodo (1X, 1.,X, 2X) & possibile

risparmiare energia e allungare la
durata della batteria. |l successivo
parametro chiave da considerare &
quello dell'adattamento di corrente tra
gli emettitori del Led. Una struttura
Rgb non tollera differenze tra le varie
correnti di polarizzazione dei Led; in
quanto ogni differenza si tradurrebbe
in una resa dei colori non corretta.

Il problema viene risolto utilizzando
un insieme di accurati specchi di

Attenta scelta di induttore

Buon condensatore ceramico

migliorare |'efficienza della rete, corrente.
Struttura  Tipo di convertitore  Modulazione I, Shroglio Pch  Adattamento corrente Efficienza Emi
Comune, non & semplice
. i ; ; Buona se si usano
Serie Boost da impostare Semplice Intrinseco Pk S :
separatamente per Led pill di 3 Led e disposizione delle piste
Parallela  Pompa di carica Indipendente Complesso Necessita di specohi Da media a huona

per ciascun Led

di corrente

e disposizione delle piste
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[ illuminazione 1

Una modulazione Pwm
indipendente

Per ottenere condizioni stahili e
precise della polarizzazione diretta

dei Led, viene generata una corrente
di riferimento tramite un resistore
esterno e una sorgente di tensione
costante costituita da un riferimento
ditipo band gap. Il transistor Q2,
associato all'amplificatore operazionale
U2, genera una tensione costante

sul piedino Vref, Il resistore esterno,
collegato tra il piedino Vref e la massa,
crea un fusso di corrente costante

tra i transistor Q1 e Q2.Tale corrente
viene specchiata e amplificata
dall'insieme di transistor Q3-Q7,
collegati attraverso i commutatori
S51-55 e sommata dal transistor Q8.
Infine, il transistor Q9 copia la corrente
di riferimento verso il Led1, Una
struttura del genere e duplicata per
ogni Led e la disposizione del chip &
tale da ottimizzare |'accoppiamento
traivari Led. Di conseguenza, ogni
emettitore del Led condivide la stessa
corrente di picco ILed e per controllare
indipendentemente la luminosita

di ciascun Led servono altri circuiti

LED#

Fig. 2 - Esempio
24
tipico del Pwm

LED#L

NCP5823-1A
Vbat =32V
Iref = BOOMV/56k

cn 1oV

elettronici. Cio si ottiene usando una
modulazione Pwm indipendente per
ciascun emettitore. | commutatori S6-
S8, controllati dai segnali digitali Pwm1-
Pwma3, spengono e accendono gli
specchi di corrente associati, ottenendo
quindi il controllo di luminosita per
ciascun Led. Una corrente di picco
costante viene mantenuta nei Led,
garantendo quindi che la resa dei colori
non venga influenzata dal controllo di
luminosita. Il punto di lavoro di ciascun
Led rimane nel colore di riferimento
definito dalla mappa di colori standard.

PSS EESFUFIrI SAFTRrE) MYSTRrAri e
M 100ps 1 26GS/s  B00ps/pt
A Chl 7 420mV

" Una tipica applicazione

Le forme d'onda, ricavate da una

tipica applicazione (Fig. 2), illustrano

il comportamento dei tre Pwm. | Led
vengono controllati da un clock comune
a bassa frequenza con un duty cycle
impostato per quell'applicazione
specifica. E possibile diminuire o
aumentare indipendentemente il fattore
di modulazione di ciascun Pwm, variando
il duty cycle da 0% a 100% e mantenendo
costante la corrente di picco ILed.

Per il controllo digitale, la corrente ILed
viene preimpostata tramite la porta I°C e

il Pwm. Per meglio illustrare il processo
di variazione graduale della luminosita,

il circuito integrato di pilotaggio a tripla
uscita NCP5623 di ON Semiconductor

viene utilizzato come caso di riferimento.

Per creare una rampa di crescita dolce
della luminosita, una soluzione consiste
nel controllare via software il numero

di passi del circuito di pilotaggio. In
questo particolare esempio, sono
previsti 31 passi. Un semplice ciclo di
controllo pud essere programmato nel
microcontrollore per svolgere questo
compito, ma la rampa puo anche
essere influenzata dalle attivita di
risposta a interruzioni ad alta priorita
associate al sistema in tempo reale.
Una soluzione migliore consiste nello
sfruttare la funzione sequenza gia
integrata nel dispositivo NCP5623, che
evita di utilizzare il microcontrollore
per il controllo in tempo reale e riduce il
sovraccarico software associato.
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